Diplomado en

PROGRAMACION
Y ROBOTICA
EDUCATIVA

IDENTIFICACION

Denominacioén: Diplomado en Programaciény Robdtica Educativa.

Duracion: 300 hs. pedagdgicas equivalentes a 200 hs. reloj (5 meses).
Destinatarios: Docentes de todos los niveles y modalidades del sistema
educativo. Profesionales del area de tecnologia.

Certificado a otorgar: Diplomado en Programaciény Robdtica Educativa.

Nivel académico: Diplomatura.

Modalidad: Presencial.

Sede de implementacioén: La oferta educativa queda a disposiciéon de la UTIC
Sede Concepcion.

Responsable: Facultad de Tecnologia Informatica.

JUSTIFICACION

El Diplomado en Programacion y Robdtica Educativa introduce al docente y al
profesional del area de tecnologia al campo de la cienciay tecnologia mediante la
experimentacion practica, en concordancia con los principios fisicos de su
aplicacion, estimulando la imaginacion y creatividad para disefar nuevas
estrategiasy actividades de aprendizaje con un enfoque interdisciplinario.



- el curso ¥
demostrara como la robdtica aplicada a la edﬁUcacién, facilita ynmotiva el
conocimiento. En el pensamiento, el desarrollo de los programas, asi como
también el fortalecimiento de otras competencias como el trabajo en equipo,
liderazgo, emprendimiento, estrategias, iniciativa, responsabilidad, compromiso,
etc.

OBJETIVOS

GENERAL

Desarrollar capacidades en el uso de la robdtica como herramienta pedagogica
parasu usotransversaleneldesarrollo de habilidadesen laeducacion.

ESPECIFICOS

Comprender conceptos de robodtica y areas afines en el desarrollo de la
tecnologia en base a un enfoque multidisciplinario.

Desarrollar el pensamientolégicoy habilidades de programacion.

Utilizar el software PSelnt para la prueba de losalgoritmos.

Programar utilizando el software mBlock.

Programar robots mBot Ranger.

Elaborar proyectos de roboética que presenten soluciones propuestas.
Potenciar la habilidad de trabajo en equipo y comunicacion de manera clara
consus pares.

ESTRUCTURAY REGIMEN ACADEMICOS
Capacidades

Conoce los planteamientos tedricos practicos sobre la robotica educativa.
Conoce las caracteristicas de la robotica educativa.

Realiza el montaje de un robot educativo.

Desarrolla codificacion en bloques para la solucion a los problemas
planteados.

Elabora proyectos para la implementacion de soluciones a problemas
cotidianos.



Malla curricular
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Horas
N° Ciclo Médulos
Pedagodgicas | Reloj
1 Diplomatura (5) Cinco 300 200
Programa de estudios
Identificacion

Nombre: Diplomado en Programaciony Robotica Educativa.

Nivel: Diplomatura.

Requisitos: Poseer actitudes y aptitudes positivas para la comunicacién, el
trabajo colaborativoy deseos de compartir el conocimiento.

Carga horaria: 300 hs. pedagdgicas.

Caracter: Obligatorio.

Descripcion

El curso de “Diplomado en Programacion y Roboética Educativa” es una iniciativa
de la Universidad Tecnolégica Intercontinental para ofrecer a los participantes
del mismo, el desarrollo de sus capacidades en el manejo de la tecnologia en
programacion y robotica para poder ser usada como herramienta en la
ensefanza basicay superior.

Contenidos
Unidad Didactica I: Introduccién a la robética educativay electrénica (60 hs.)
Conceptoderobdtica.
Historia de la robdtica.
(Quéeslarobodticaeducativa?
¢Como funciona unrobot?
Tipos de robots.



Robética en la actualid d.ﬁ‘. '

Robdtica industrial. ‘_ >

Robdtica de servicios.

Problematica.

Aplicaciones.

Elementos de un sistema robdtico.
Beneficiosde larobdticaen nifosy jovenes.

La robdticaen colegios e institutos.

Robots educativos mas populares.
Sistemasauténomos.

Introduccion aloselementosde un Robot movil.
Conceptos de basicos de corriente, voltajey resistencia.

Unidad Didactica ll: Fundamentos de programacién y algoritmos (60 hs.)
Fasesen laresolucion de problemas.
Programacion modular.
Programacioén estructurada.
Conceptoy caracteristicas de los algoritmos.
Conceptode programa.
Instruccionesytiposdeinstrucciones.
Elementos basicos de un programa.
Datos, tipos de datosy operaciones primitivas.
Tipos de operadores.
Constantesy variables.
Expresiones.
Entradaysalidadeinformacion.
Estructurasselectivas.
Estructurasrepetitivas.
Escritura de algoritmos.
Utilizacion del software PSelnt para la prueba de los algoritmos.

Unidad Didactica lll: Introduccién a la programacién con mBlock (40 hs.)
Descarga e instalacion.
Interfazde mBlock.
Barra de herramientas.
Barrade menu.
Visualizador de codigo.



Escenarios.
Objetos.
Menu principal.
Archivoysussecciones.
Editarysussecciones.
Conectarysussecciones.

Placasysussecciones.

Extensionesy sussecciones.

Lenguajeysussecciones.

Componentes.

Funciones.

Variables.

Eventos.

Elementos basicos de programacion.

Operadores aritméticos, |6gicosy de comparacion.
Estructurasde controlyalgoritmo de programacion.
Estructurasde controly bucles.

Resolucion de problemas mediante programacion en bloques.

Unidad Didactica IV: Diseiio, armado y programacién del robot mévil
educativo (80hs.)
Presentacion del robot mBot Ranger.
Tipos de conexiones.
Actualizacion del firmware de actualizacion.
Tipos de puertos.
Sensores del robot, principio de funcionamientoy caracteristicas: Pulsadores,
Sensorde Luz, Sensor de Sonido, Sensor de ultrasénico, Sensor IR, Receptor IR
Mandoa Lineas.
Actuadores del robot, principio de funcionamiento y caracteristicas: Motor,
Zumbador, LED RGB, Matriz LED.
Desarrollar algoritmos que permitan realizar diferentes actividades con el
robot.

Unidad Didactica V: Proyecto final robética educativa aplicada (60 hs.)
Plantearlasolucién aun problema propuesto a través de un proyecto.
Realizar estudios de factibilidad técnica en relacion con el proyecto
propuesto.



N ! . »_w.,. .
Seleccionar sensores, actuaoms oo

proyectofinal.
Armado del robot educativo.

Programacion del robot educativo.
Presentar el proyectofinal a través de una exposicion formal en diapositivas.

Estrategias de ensefanza - aprendizaje

Cada modulo consta de actividades que involucran una introduccion y
actividades variadas que incluyen extractos de lecturas, analisis de videos,
recuperacion y analisis de experiencias, estudios de caso y observacion de
presentaciones en PowerPoint, practicas en laboratorio, resolucion de problemas
ylarealizaciéon de un proyectofinal.

El curso tendria una duracion de 5 meses con 2 sesiones por semana, totalizando
de ese modo 40 sesionesde 5 horas cada una completando 200 horas reloj.

Estrategias de evaluacion
La evaluacion de la diplomatura se realizara al término de cada maodulo y la
defensa del Proyecto al finalizar el diplomado.

Sistema de evaluacién
A lo largo de |la Diplomatura se evaluara la participacion y el aprendizaje de los
participantesy la calidad del curso (objetivos, dinamicas, contenidos, materiales,
tiemposasignados).
Evaluacion de la participacion y los aprendizgjes:
Asistenciay puntualidad. Evaluacion con lista de asistencia. (10%)
Presentacion de evidencias, producto del trabajo grupal o individual. (5%)
Reelaboracion individual de dos actividades por mdédulo. Evaluacion segun
apegoarubricas. (30%)
Realizacion de las actividades grupales o individuales, segun se indique en
cada caso. Evaluacion segun apego a rubricas. (30%)
Evaluacionalfinalde cada Modulo. (25%)

Requisitos de admision
Docentesde cualquier nivel.
Profesionales del area de tecnologias.
Estudiantesde carrerasafines.
Contar con unacomputadora portatil (nhotebook).



ConOC|m|ento enelma
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nie ntobasmo ‘@l omputadoras.
adores de Internet.

Requisitos de certificacion -
El certificado se expedira a los estudiantes que hayan tenido un 90% de
asistencia y hayan alcanzado un 60% de rendimiento en el examen final con la

entregaydefensadel Proyecto.

Universidad Tecnolégica Intercontinental
Facultad de Tecnologia Informatica
Central de Informes: (021) 590 353 — *590 Cratis desde Tigo

www.utic.edu.py
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